POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)
pl. M. Sktodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Maszyny i naped elektryczny w automatyce

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Automatyka i Robotyka 2/4

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studidow
ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia angielski

Forma studiéw Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
30
Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktéw ECTS

2

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
Dr hab. inz. Rafat M. Wojciechowski Dr hab. inz. Cezary Jedyczka

email: rafal.wojcieiechowski@put.poznan.pl email: cezary.jedryczka@put.poznan.pl

tel. 48 061 665 23 96 tel. 48 061 665 23 96

Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotchniki Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotchniki
ul. Piotrowo 3a, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3a, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne

Wiedza - Ma uporzadkowang wiedze w zakresie elektromagnetyzmu i teorii obwodéw; ma wiedze

z zakresu budowy, zasady dziatania, charakterystyk i metod regulacji silnikow elektrycznych.
Umiejetnosci - Potrafi pracowacd indywidualnie i w zespole; umie oszacowac czas potrzebny na realizacje
zleconego zadania; potrafi opracowac dokumentacje i przedstawic prezentacje wynikéw dotyczaca
realizacji zadania inzynierskiego

Kompetencje - Ma swiadomos¢ koniecznosci poszerzania swoich kompetencji, gotowos$é do podjecia
wspotpracy w ramach zespotu; posiada Swiadomo$é waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki
dziatalnosci inzynierskiej.

Cel przedmiotu
Opanowanie podstawowych metod badania oraz pomiaréw maszyn elektrycznych, w szczegdlnosci
pomiaru wielko$ci elektrycznych i mechanicznych, wyznaczania charakterystyk eksploatacyjnych
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i regulacyjnych: transformatoréw, silnikdw indukcyjnych, synchronicznych, komutatorowych silnikow
pradu statego, silnikdow komutowanych elektronicznie oraz przetwornikéw elektromechanicznych
specjalnych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy, zastosowania i sterowania uktadami wykonawczymi
automatyki i robotyki.

2. Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zna i rozumie zasady doboru uktadéw wykonawczych
oraz elementdéw i urzadzen pomiarowo-kontrolnych.

Umiejetnosci

1. Potrafi zbudowaé, uruchomic¢ oraz przetestowac prosty uktad elektromechaniczny.

2. Potrafi dobrad rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgce;j
dla wybranego zastosowania oraz dokonac ich integracji w postaci wynikowego systemu pomiarowo-
sterujgcego.

Kompetencje spoteczne

1. Posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych,
skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia
i ich elementy mogg funkcjonowad, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania
roznorodnosci poglagdow i kultury.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposob:
Laboratorium

- ocena wiedzy i umiejetnosci zwigzanych z realizacjg okreslonego ¢wiczenia laboratoryjnego,

- ocenianie aktywnosci studenta i przyrostu jego wiedzy oraz umiejetnosci, a takze kompetenc;ji
spotecznych zwigzanych z pracg w zespole,

- ocena sprawozdania z wykonanego ¢wiczenia.

Uzyskiwanie punktéw dodatkowych za aktywnos$é podczas zajec, a szczegdlnie za:

- proponowanie oméwienia dodatkowych aspektéw zagadnienia;

- efektywnosé zastosowania zdobytej wiedzy podczas rozwigzywania zadanego problemu;
- uwagi zwigzane z udoskonaleniem materiatéw dydaktycznych

Tresci programowe

Transformatory. Maszyny indukcyjne: schemat zastepczy, podstawowe charakterystyki, regulacja
predkosci obrotowej. Silniki indukcyjne jednofazowe. Maszyny synchroniczne: zasada dziatania, wykres
fazorowy, moment synchroniczny i reluktancyjny; maszyny o magnesach trwatych; rozruch silnikéw
synchronicznych. Silniki krokowe. Silniki komutatorowe pradu statego: charakterystyki mechaniczne

i regulacja predkosci obrotowej. Silniki komutatorowe pragdu zmiennego. Bezszczotkowe silniki pradu
statego. Przetworniki specjalne.
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Metody dydaktyczne

- wyktad z prezentacjg multimedialng uzupetniany przyktadami podawanymi na tablicy,
- wyktad prowadzony w sposob interaktywny z formutowaniem pytan do grupy studentow,
- uwzglednienie aktywnosci studentow w czasie zajec przy wystawianiu oceny koricowe;j.

Literatura

Podstawowa

1. R. Crowder, Electric Drives and Electromechanical systems, Elsevier, 2006,
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Transformer Design Principles: With Applications to Core-Form Power Transformers, 2nd Edition, CRC
Press, 2010.

3. M. S. Sarna, Electric Machines, Steady-State Theory and Dynamic Performance, West Publishing
Company, 1996.

4. W.H. Yeadon, A.W. Yeadon, Handbook of small electrical motors, McGraw-Hill, 2001.

5. Electric Machinery Fundamentals by Stephen J. Chapman, 4th Edition, McGraw-Hill, 2005.

6. Electric Motor Drives — Modeling, Analysis and Control by R. Krishnan Pren. Hall Inc., NJ, 2001

Uzupetniajaca

1. T. Wildi, Electrical Machines, Drives, and Power Systems, Prentice Hall, Sixth edition, Pearson new
international edition, 2014.

2. Research papers

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 60 2,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 30 1,0
zajec laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do
kolokwiéw/egzaminu, wykonanie projektu)?

! niepotrzebne skresli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci



